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Modello con ancoraggi per teleferiche
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T1 rossa installazione: tirante
In posizione verticale e argano
INn sua prossimita.
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Oggettodi questarattazionee un particolaremodellodi telefericadel tipo gru a cavoequipaggiatau stazionemotrice

mobile,daimpiegarenelle operaziondi esbosco

Tale teleferica,per la caratterizzaziongéecnicache la contraddistinguegvverossigper il fatto cherisulta un finsieme

equipaggiatoo destinatoad essereequipaggiatodi un sistemadi azionamentaliversodalla forza umanao animale

diretta, compostodi parti o di componenti,di cui almeno uno mobile, collegati tra loro solidamenteper

unoéap pl becdatermimata e perla destinazional 6 upgressaprevista,cioe in considerazionelel fatto cheé

riguardabilecomefimacchina,apparecchioutensileo impianto, intesocomeil complessali macchine attrezzaturee

componentinecessaria | | 6 a t ti wa@ocesso@oduttivo, destinatoad essereusato duranteil lavoroo deve

essereperla terminologiaadottatadallanormativavigente,comeil ma c c |f, al coatempo

19-2-2010 Supplemento ordinario n. 36/L alla GAZZETTA UFEJETALE Serie generale - n. 41

Aattr add zaast

DU roac

LEGGI ED ALTRI A NORMATIVI

DECRETO LEGISLATIVO 27 gennaio 2010. n. 17.

Attuazione della direttiva 2006/42/CE, relativa alle macchine ¢ che modifica la direttiva 95/16/CE relativa agli ascensori.

< D.Igs. 9 aprile 2008, n. 81 >
Testo coordin it D- - 0 2009, n. 106

TESTO UNICO SULLA SALUTE E SICUREZZA SUL LAVORO

Attuazione dell’articolo 1 della Legge 3 agosto 2007, n. 123 in materia di tutela
della salute e della sicurezza nei luoghi di lavoro.

(Gazzetta Ufficiale n. 101 del 30 aprile 2008 - Suppl. Ordinario n. 108)

(Decreto integrativo e correttivo: Gazzetta Ufficiale n. 180 del 05 agosto 2009 - Suppl. Ordinario n. 142/L)




Articolo 69 - Definizioni
1. Agli effetti delle disposizioni di cui al presente Titolo si intende per:
a) attrezzatura di lavoro: qualsiasi macchina, apparecchio, utensile o impianto, inteso come Il complesso di
attre ZZa tu ra d I I avoro //" macchine, attn_ezzaturg e componenti necessari all’aftuazione di un processo produttivo, destinato ad essere
usato durante il lavoro;

b) uso di una attrezzatura di lavoro: qualsiasi operazione lavorativa connessa ad una attrezzatura di lavoro, quale
la messa in servizio o fuori servizio, I'impiego, il trasporto, la riparazione, la trasformazione, la manutenzione,
la pulizia, il montaggio, lo smontaggio;

c) zona pericolosa: qualsiasi zona all'interno ovvero in prossimita di una attrezzatura di lavoro nella quale la
presenza di un lavoratore costituisce un rischio per la salute o la sicurezza dello stesso;

D L gs 8 1 / 2008 d) lavoratore esposto: qualsiasi lavoratore che si trovi interamente o in parte in una zona pericolosa;
¥ ’ e) operatore: |l lavoratore incaricato dell’'uso di una attrezzatura di lavoro o il datore di lavoro che ne fa uso .
TITOLO III — Capo |

USO DELLE ATTREZZATURE DI LAVORO

La «DIRETTIVA MACCHINE» ART

(Definizioni)

(o]
D-LgS. 17/ 01/ 2010 n 17 1. A1 fini del presente decreto legislativo si intende per: “macchina™ uno dei prodotti elencati
all'articolo 1, comma 1, lettere da a) ad f).

2. Si applicano le definizioni seguenti:
a) «macchina » propriamente detta:

1) insieme equipaggiato o destinato ad essere equipaggiato di un sistema di azionamento diverso
, h- dalla forza umana o animale diretta, composto di parti o di componenti, di cui almeno uno
maccnina mobile, collegati tra loro solidamente per un'applicazione ben determinata;

2) insieme di cui al numero 1), al quale mancano solamente elementi di collegamento al sito di
impiego o di allacciamento alle fonti di energia e di movimento;

3) insieme di cui ai numeri 1) e 2), pronto per essere installato e che puo funzionare solo dopo
essere stato montato su un mezzo di trasporto o installato in un edificio o in una costruzione;

4) insiemi di macchine, di cui ai numeri 1), 2) e 3), o di quasi-macchine, di cui alla lettera g), che
per raggiungere uno stesso risultato sono disposti ¢ comandati in modo da avere un
funzionamento solidale:

5) insieme di parti o di componenti, di cui almeno uno mobile, collegati tra loro solidalmente e
destinati al sollevamento di pesi ¢ la cui unica fonte di energia ¢ la forza umana diretta;



Attrezzatura di lavoro
Macchina operatrice e utensili Cantieri @ manifatturiero Si
Impianto di processo Manifatturiero Si
Impianto di servizio (elettrico, pneumatico, vapore, ecc) Tutri No
Giocattoli Scuola/Educazione Si
Dispositivo medico Ospedaliero Si
Impianto di captazione scariche atmaosferiche e di messa aterra  Tutti No
Dispositivo di protezione individuale Tutri Mo
Ascensore e montacarichi Tutri No
Cancello o porta motorizzata Tutti No
Pacco bombole per lo stoccaggio del metano Autotrazione Si
Macchine ordinarie da ufficio Pubblico impiego Si

Prodotti di uso comune degli ambienti di lavoro da intendersi (0 non) come attrezzatura di lavoro



D.lgs. 9 aprile 2008, n. 81 |
Testo coordinato con il D.Lgs. 3 agosto 2009, n. 106 ‘

TESTO UNICO SULLA SALUTE E SICUREZZA SUL LAVORO

Articolo 70 - Requisiti di sicurezza
1. Salvo quanto previsto al comma 2, le attrezzature di lavoro messe a disposizione dei lavoratori devono essere
conformi alle specifiche disposizioni legislative e regolamentari di recepimento delle Direttive comunitarie di prodotto.

2. Le attrezzature di lavoro costruite in assenza di disposizioni legislative e regolamentari di cui al comma 1, e quelle
messe a disposizione dei lavoratori antecedentemente al’emanazione di norme legislative e regolamentari di
recepimento delle Direttive comunitarie di prodotto, devono essere conformi ai requisiti generali di sicurezza di cui

allALLEGATO V.

L157/24 [T ] Gazzetta ufficiale dell'Unione europea 9.6.2006

DIRETTIVA 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO
del 17 maggio 2006

ALLEGATOV relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE (rifusione)
REQUISITI DI SICUREZZA DELLE ATTREZZATURE DI LAVORO COSTRUITE IN ASSENZA
DI DISPOSIZIONI LEGISLATIVE E REGOLAMENTARI DI RECEPIMENTO DELLE
DIRETTIVE COMUNITARIE DI PRODOTTO, O MESSE A DISPOSIZIONE DEI LAVORATORI
ANTECEDENTEMENTE ALLA DATA DELLA LORO EMANAZIONE

19-2-2010 Supplemento ordinario n. 36/L alla GAZZETTA UFFICIALE Serie generale - n. 41

LEGGI ED ALTRI ATTI NORMATIVI

DECRETO LEGISLATIVO 27 gennaio 2010. n. 17.
Attuazione della direttiva 2006/42/CE, relativa alle macchine ¢ che modifica la direttiva 95/16/CE relativa agli ascensori.



Riferimento legislativo Periodo Documentazione

, , dal 21 settembre 1996 al o . . _
Direttiva 98/37/CE 28 dicembre 2009 Dichiarazione CE di conformita

Direttiva 2006/42/CE dal 29 dicembre 2009* Dichiarazione CE di conformita

* |a direttiva 2006/42/CE e entrata in vigore in |talia a partire dal 6 marzo 2010 (d. Igs. 17/2010)

Ri feri ment. | egi sl ati vi per | a previgente e |
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Idroestrattori a forza centrifuga di tipo discontinuo con diametro
del paniere x numero di giri > 450 (m x giri/min.)

Idroestrattori a forza centrifuga di tipo continuo con diametro del
paniere x numera di giri > 450 (m x giri/min.)

Idroestrattori a forza centrifuga operanti con solventi
infiammabili o tali da dar luogo a miscele esplosive od instabili,
aventi diametro esterno del paniere maggiore di 500 mm.

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg. non azienati a mano, di tipo mobile o trasferibile, con
madalita di utilizzo riscontrabili in settori di impiego quali
costruzioni, siderurgico, portuale, estrattivo

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg_ non azionati a mano, di tipo mobile o trasferibile, con
maodalita di utilizzo regolare e anno di fabbricazione non
antecedente 10 anni

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg. non azionati a mano, di tipo mobile o trasferibile, con
maodalita di utilizzo regolare e anno di fabbricazione antecedente
10 anni

Verifica biennale

Verifica triennale

Verifica annuale

Verifica annuale

Verifica biennale

Verifiche annuali

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg. non azionati a mano, di tipo fisso, con modalita di utilizzo
riscontrabili in settori di impiego quali costruzioni, siderurgico,
portuale, estrattivo e con anno di fabbricazione antecedernte 10
anni

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
kg, non azionati a mano, di tipo fisso, con modalita di utilizzo
riscontrabili in settori di impiego quali costruzioni, siderurgico,
portuale, estrattivo e con anno di fabbricazione non antecedente
10 anni

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg. non azionati a mano, di tipa fisso, con modalita di utilizzo
regolare e anno di fabbricazione antecedente 10 anni

Apparecchi di sollevamento materiali con portata superiore a 200
Kg. non azionati a mano, di tipa fisso, con modalita di utilizzo
regolare e anno di fabbricazione non antecedente 10 anni

Carrelli semoventi a braccio telescopico

Verifiche annuali

Verifiche biennali

Verifiche biennali

Verifiche triennali

Verifica annuale




om0

S5cale aeree ad inclinazione variabile Verifica annuale

Ponti mobili sviluppabili su carro ad azionamento motorizzato Verifica annuale

Ponti mobili sviluppabili su carro a sviluppo verticale e azionati a
mano

Verifica biennale

Piattaforme di lavoro autosollevanti su colonne Verifica biennale

Ascensori e montacarichi da cantieri con cabina/piattaforma guidata

. Verifica annuale
verticalmente

Ponti sospesi e relativi argani Verifica biennale




Processo iterativo per la
valutazione del rischio e la
sua riduzione

( Inizio >

b Valutazione dei rischi

Determinazione dei limiti della macchina secondo Ia 1SO 12100

A

Identificazione dei pericoli

:

Si

Stima del rischio

:

Valutazione del rischio
Sono stati

le

generati altri

pericoli?

Il rischio & stato
adeguatamente
ridotto?

Processo di riduzione del rischio per quel pericolo per mezzo di :

1)
2)

3)

Progettazione intrinsecamente sicura 4 s

Ripari, dispositivi di sicurezza misure di protezione

complementari
Istruzioni per I'uso

Processo iterativo di
progettazione della parte del
sistema di controllo relativa

alla sicurezza (SRP/CS)
(descritto in figura 2)

La misura di
protezione scelta
dipende da un sistema
di controlio?




Processo per la progettazione di una

parte di sistema di controllo relativa
alla sicurezza

Parte da
ripeters
per ogni
funzione di
sKureizs

L

Dalia figura 51

Identificare e funzioni di sicureza che devono essere
realizzate dalie SRP/CSs

!

Specificare le caratteristiche richieste di ogni
funzione di sicurezza

Determinare )l hvello di prestazione richiesto (PL,)

|

T

Progettazione ¢ realizzazione tecnica delia funzione
di sicurezza identificando je parti relative alla
sicurezza che realizzano le funzione di sicurezza

'

Valutare il ivelio di prestazione (PL) considerando:
Categoria

MTTF;

2]

CCF

Malfunzionamenti sistematic

Software della SRP/CS (se esistentz)

Verifica del PL:
Per 1a funzione di
sicurezzae PL2PL?

Validazione
sono soddisfatti tutti
| requisiti?

Sono state snalizzate tutte
le funzionl di sicurezza?

Alla figura 51

No



PL Probabilita oraria media di malfunzionamento pericoloso (PFHp) SIL
[1/h]
a 10”<PFHp<10™ non applicabile
b 3x10"=PFHp<10~ 1
C 10 <PFHp<3x10" 1
d 107"<PFHp<10~ 2
= 10”<PFHp<10’ 3

livelli di prestazione (PL) e corrispondenza con i livelli di
integrita della sicurezza (SIL)




PL.

Basso
P1 o 4 rischio
B 5 SN
P2
S1 » b
—— P1 S
F2
inizio — " P2
O P1 i
F1 a
il 1
S2 P2
P - Pl
P2
Alto
rischio

S: severita della ferita
S1: lesione leggera (generalmente reversibile)
S2: lesione grave (generalmente irreversibile 0 morte)

F: frequenza e/o durata dell’esposizione al pericolo
F1: esposizione al pericolo da rara a infrequente e/o di breve durata
F2: esposizione al pericolo da frequente a continua e/o di lunga durata

P: possibilita di evitare il ischio o di limitarne il danno
P1: possibile evitare il pericolo o limitarne il danno, in condizioni specifiche
P2: scarsamente possibile evitare il pericolo o limitame il danno

Procedura euristica per la determinazione del PLr di una funzione di sicurezza



Pl Miow = PL
. =3 = Mon permesso
<3 = a
h > 2 — =
<2 = D
- > 2 = D
< 2 = C
q >3 = C
<3 —_ d
- >3 = d
<3 = e

Calcolo del livello di prestazione (PL) per una combinazione serie di SRP/CS



|dentificazione della

macchina nell 61 nsi eme
rappresentato dal veicolo

equipaggiato di teleferica

VEICOLO : > MACCHINA




